Boliim Ders Programi / Mekatronik Miihendisligi - 2025-2026 Bahar Ders Programi
PAZARTESI SALI CARSAMBA
SB.|DERS KODU  [DERSLIK KODU [DERS ADI BAS.SAAT| BIT.SAAT||[SB|DERS KODU [DERSLIK KODU |DERS ADI BAS.SAAT| BIT.SAAT||[SB./DERS KODU [DERSLIK KODU |DERS ADI BAS.SAAT| BIT.SAAT
1 [MEM336 MDBF-D-351 Robot Teorisi - Mekatronik 09:40 10:20(f[1 [MEM332 MDBF-A-366 Makine Dinamigi - Mekatrd 10:30 11:10(||1 |MEM312 MDBF-A-367 Imal Usulleri - Mekatronik M 09:40 10:20
1 [MEM336 MDBF-D-351 Robot Teorisi - Mekatronil 10:30 11:10{f[1 [MEM332 MDBF-A-366 Makine Dinamidi - Mekatrd 11:20 12:00{||1 |MEM312 MDBF-A-367 Imal Usulleri - Mekatronik M 10:30 11:10
1 [MEM336 MDBF-D-351 Robot Teorisi - Mekatronik 11:20 12:00(f[1 [MEM332 MDBF-A-366 Makine Dinamigi - Mekatrd 12:10 12:50(||1 |MEM312 MDBF-A-367 imal Usulleri - Mekatronik M 11:20 12:00
1 [MEM314 MDBL-L-A3-02 [Mikrodenetleyici Tabanli Si 12:10 12:50](|1.MUH-AST MDBF-D-354 Arastirma ve Sunum Tekni 15:30 16:10(||1 |MEM320 MDBF-A-366 Sinyaller ve Sistemler - Mekd 15:30 16:10
1 [MEM314 MDBL-L-A3-02 [Mikrodenetleyici Tabanl Si 13:00 13:40(|[1.MUH-AST MDBF-D-254 Arastirma ve Sunum Tekni] 15:30 16:10(||1 |MEM320 MDBF-A-366 Sinyaller ve Sistemler - Mekd 16:20 17:00
1 [MEM314 MDBL-L-A3-02 [Mikrodenetleyici Tabanl Si 13:50 14:30(|[1.gMUH-AST MDBF-D-Z-32  |Arastirma ve Sunum Tekn] 15:30 16:10(||1 |MEM320 MDBF-A-366 Sinyaller ve Sistemler - Mek: 17:10 17:50
1 |MTM304 MDBF-A-365 Glig Elektronidi I - Mekatr 14:40 15:20](|1.MUH-AST MDBF-D-155 Arastirma ve Sunum Tekni| 15:30 16:10
1 [MTM304 MDBF-A-365 Gig Elektronidi I - Mekatr 15:30 16:10](|1.gMUH-AST MDBF-D-Z-32  |Arastirma ve Sunum Tekni 16:20 17:00
1 [MTM304 MDBF-A-365 Glig Elektronigi I - Mekatr 16:20 17:00(|[1.gMUH-AST MDBF-D-354 Arastirma ve Sunum Tekni] 16:20 17:00
1.gMUH-AST MDBF-D-254 Arastirma ve Sunum Teknl] 16:20 17:00
1.(MUH-AST MDBF-D-155 Arastirma ve Sunum Tekni| 16:20 17:00
PERSEMBE CUMA
SB.|DERS KODU  [DERSLIK KODU |DERS ADI BAS.SAAT| BIT.SAAT SB|DERS KODU  [DERSLIK KODU |DERS ADI BAS.SAAT| BIT.SAAT
1 |MEM318 MDBF-D-350 Hidrolik ve Pnématik - Mel 08:50 09:30 A |MEM330 MDBF-A-367 Elektrik Makineleri - Mekat] 09:40 10:20
1 |MEM318 MDBF-D-350 Hidrolik ve Pnématik - Mel 09:40 10:20 A |MEM330 MDBF-A-367 Elektrik Makineleri - Mekat] 10:30 11:10
1 |BMK304 MDBF-D-364 Biyomedikal Sistemlerin M 09:40 10:20 A |MEM330 MDBF-A-367 Elektrik Makineleri - Mekat] 11:20 12:00u
1 |MEM318 MDBF-D-350 Hidrolik ve Pnématik - Mel 10:30 11:10 B [MEM330 MDBF-A-367 Elektrik Makineleri - Mekat] 14:40 15:20
1 [BMK304 MDBF-D-364 Biyomedikal Sistemlerin M 10:30 11:10 B |MEM330 MDBF-A-367 Elektrik Makineleri - Mekat] 15:30 16:10
1 |BMK304 MDBF-D-364 Biyomedikal Sistemlerin M 11:20 12:00 B |MEM330 MDBF-A-367 Elektrik Makineleri - Mekat] 16:20 17:00u
1 |MEM334 MDBF-A-365 Otomatik Kontrol II - Mekgq 12:10 12:50
1 |MEM334 MDBF-A-365 Otomatik Kontrol II - Mekd 13:00 13:40
1 [BMK304 MDBL-L-B3-05 |Biyomedikal Sistemlerin M 13:00 13:40u
1 |BMK304 MDBL-L-B3-05 |Biyomedikal Sistemlerin M 13:50 14:30u
1 |MEM334 MDBF-A-365 Otomatik Kontrol II - Mekgq 13:50 14:30
1 [MEM324 MDBF-A-367 Termodinamik - Mekatronif 14:40 15:20
1 [MEM324 MDBF-A-367 Termodinamik - Mekatronif 15:30 16:10
1 |MEM324 MDBF-A-367 Termodinamik - Mekatroni| 16:20 17:00
1 |OMD306 MDBF-A-367 Is Saghgi ve Giivenligi 11 - 17:10 17:50
1 |OMD306 MDBF-A-367 Is Saghgi ve Giivenligi II - 18:00 18:40




